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1. Transportei nr i ch tung fur die Bowegung von Gegens tTTnden - 
in abgcschl ossenen Rliumen, i nsbcsonricrc in Vakuuin- 
kammern , bes tehend aus eincm Tragcr fur die Gegen- 
stande und aus mehreren auf den Tragcr abges ti nimten 

5 Grei fei nri chtungen fiir die Weitergabe des Tragcrs, 

dadurch gekennzeic hnet, daB der Trager (10) in zv/ei 
mit Abstand voneinander angeordneten Ebenen Ej, E ? 
mit Kupplungseinrichtungen (12, 13) fiir den gleich- 
zeitigen formschl ussigen Eingriff zv/eier Greifein- 
10 richtungen (16, 17) versehen ist. 

2. Transporteinrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet , daB der Trager (10) als rotati onssymmetrischer 
Kdrper ausgebildet ist und auf seinem auBeren Umfang 
zwei parallele, koaxiale Ringnuten (14, 15) flir den 

15 Eingriff der Grei fei nri chtungen (16, 17) besitzt. 

3. Transporteinrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet , daB die Grei fei nri chtungen (16, 17) an ihrem 
Ende zwei zur Bewegungsri ch tuno parallele elastische 
Stifte (24) aufweisen, zwischen die der Trager (10) 

20 mittels einer seiner Ringnuten (14, 15) einschiebbar ist« 

I 

4. Transporteinrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zei chnet , daB die Grei fei nri chtungen (16, 17) einen 
Magneten (25) besitzen, mit dem sie 1 angsbewegl i ch in 
vakuumdi chten Rbhren (26) aus amagne ti schem Werkstoff 

25 geftihrt und angetrieben sind. 

5. Transporteinrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zei chne t , daB der Magnet (25) eine rot a ti onssymmetri sche 
Form hat und in Umf angsri chtung poTarisiert ist. 



6. Transporteinrichtung nach den AnsprUchen 1 und 3, dadurch ge- 
kennzeichnet. daB die Achsen der Stifte (24) in einer Ebene 
angeordnet sind, die parallel zur Rota ti onsachse "A" der 
Greifeinrichtung (16, 17) und in einem Abstand M D" von dieser 
. Rotationsachse verlauft, die dem halben Abstand der Ebenen Ej 
und E 2 entspricht. 
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Die Erf i nd ing bctrifft eine Transportei nri chtung fur die 
Bewegung von Gegenstanden in abgesch 1 ossenen Raumen, ins- 
besondere in Vakuumkammern , bestehend aus einem Trager fur 
die Gegenstande und aus mehreren, auf den Trager abge- 
5 stimmten gabel f ormi gen Grei f ei nri chtungen fiir die Weiter- 
gabe des Tragers . 

Bei zahlreichen Hers tel 1 verf ahren ist die Behandlung des 
Ausgangsma teri a 1 s bei einem vom Atmospharendruck ver- 
schiedenen Druck erf orde r 1 i ch . Dies gilt bei spi el swei se 

10 fUr die Herstellung dunner Schichten im Vakuum durch Auf- 
dampfen und/oder Katodenzers taubung . Auch zahlreiche 
Analysenverf ahren mlissen zur Erhaltung einwandf reier 
Analysenergebnise im Vakuum durchgefuhrt werden. Dies 
trifft beispielsweise fiir die Massenspek troskopi e , die 

15 Oberf 1 achenanalyse durch El ek tronens trah 1 -Mi kros onden , 

Ionen-tftzen, Hei Bextrakt i on metallischer Proben und zahl- 
reiche andere Anwendungs f al 1 e zu. Bei sogenannten konti- 
nuierlichen Verfahren ist haufig ein schr i ttwei ser Trans- 
port des Behandl ungsgu ts durch die Beh andl ungs kammer er- 

20 forderlich. Bei Beschi chtungs verf ahren im Vakuum ist es 
erf orderl i ch , den Aufbau von Mehrf achsch i ch ten wahrend 
des Produk ti ons verf ahrens durch Unters uchungen sogenannter 
Testglaser zu Uberwachen, die .gleichf alls in Abstanden 
ausgewechsel t werden mlissen. 

25 Ein zentrales Problem bei derartigen Verfahren und Vor- 
richtungen ist die Bewegung der zu behandelnden oder zu 
untersuchenden Gegenstande in den abgesch 1 ossenen Raumen 
auf vorherbes timmten Bahnen und das Anhalten an ebenfalls 
genau vorherbes ti mmten Orten und in definierter raumlicher 

30 Lage, Die betreffenden Transporteinrichtungen mlissen daher 
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Prazi s i onsgerate der Fe i nwerk techni k sein, die hohen An- 
forderungen genligen. Man spricht in der Praxis auch von 
sogenannten Mani pul a toren . 

Ourch die DT-OS 24 30 462 ist eine Transportvor ri ch tung 
5 fiir Werks tiicktrager bekannt, die aus einem schwenkbaren 
Arm besteht, der an beiden Enden mit spreizbaren Greifern 
versehen ist. Mittels dieser Greifer kann der Werkstiick- 
trager erfaBt und auf einer krei sf Srmi gen Bahn bis zu 
einer AblagefTache bewegt werden. Der Ant r i ebsmechani smus 

10 der Greifer ist relativ kompl i ziert ; dennoch ist es nicht 

mbglich, den Werks tuck trager bei s pi el swei se an ein weiteres 
Greifersys tern zu Libergeben, ohne daB der Werks tuck trager 
zwischendurch auf einer horizontalen Flache abgesetzt 
werden muB. Mit dem vorbekannten System ist es.be/ispiel-s-' 

15 weise nicht moglich, die Probe auf kompl i zi erten , zusammen- 
gesetzten Bahnen zu bewegen, sie geradlinig zu fiihren, und 
insbesondere nicht, sie zu wenden. 

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, eine Trans- 
portei nri chtung der eingangs beschri ebenen Gattung anzugeben, 

20 mittels welcher die zu bewegenden Gegenstande auf zusammen- 
gesetzten Bahnen ohne zwi s chenzei t i ges Absetzen gefiihrt und 
erf order 1 i chenfal 1 s auch gewendet werden kbnnen, und mit dem 
die Gegenstande in eine nahezu beliebige raumliche Lage 
gebracnt werden konnen, ohne daB es hierzu eines kompl i zierten 

25 mechanischen Antrieb.s bedarf. 

Die Losung der gestellten Aufgabe erfolgt be.i der eingangs 
beschri ebenen Transportei nri chtung erf i ndungsgemaB dadurch, 
daB der Trager -fur die Gegenstande in zwei mit Abstand 
voneinander angeordneten Ebenen mit Kuppl ungsei nri chtungen 
30 fiir den gl e i ch ze i t i gen f orms ch 1 lis s i gen Eingriff zweier 

Greifeinrichtungen versehen ist. 
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Auf die erf i ndungsgemaBe Meise ist es moglich, die gabel- 
formige Grei f ei nri chtung in sich starr bzw. elastisch 
und ohne einen besonderen Antrieb fur die Grei f ei nr i ch tung 
selbst auszubi 1 den . Durch die beiden raumlich versetzten 
Kuppl ungsei nr i chtungen ist es moglich, an sogenannten 
Obergabes tellen fur den Trager gleichzeitig zwei Greif- 
einrichtungen mit dem Trager in Eingriff zu bringen. 
Sofern die Bewegungsrichtungen der Grei fei nri ch tungen in ^ 
einem Winkel zueinander stehen - was anzustreben ist - kann 
der Trager mittels der einen Grei fei nrich tung aus der 
anderen Grei fei nri ch tung heraus gezogen werden, ohne daB 
es hierzu eines Absetzens oder einer anderen Arretierung 
des Tragers bedarf. 

Eine besonders einfache Ausf Uhrungsf orm des Erfindungs- 
gegenstandes ist dadurch gekennzei chne t , daB der Trager 
als rota ti onssymmetri scher Korper ausgebildet ist und 
auf seinem auBeren Umfang zwei parallele, koaxi ale Ring- 
nuten flir den Eingriff der Grei fei nri chtungen besitzt. 
Durch die Rota ti ons symmetri e von Korper und Ringnuten 
kann in diese aus beliebigen, in der Ebene der Ringnut 
liegenden Richtungen die betreffende Grei fei nri chtung ein- 
geschoben werden, ohne daB es zu einer gegensei tigen Be- 
hinderung kommen kann. 

In Abwandlung der rotati onssymmetrischen Ausbildung kann der 
Trager auch mit einem quadra ti schem Querschnitt hergestellt 
werden, wobei in den das Quadrat bildenden Flachen ehtsprechend 
Nuten angeordnet sind. In einem soVcben Falle konnen die Be- 
wegungsrichtungen der zusammenwi rkenden Grei fei nri ch tungen . 
nur in einem Winkel von 90 Grad zueinander ausgerichtet werden. 
Eine solche Lbsung ist aber dann von Vorteil, wenn es auf eine 
exakte Wi nkel s tel 1 ung des Tragers und damit der Probe ankommt. 

Eine besonders eirifach gestaltete Grei fei nri chtung fur das 
Zusammenwi rken mit dem rota ti onssymmetri sch ausgebi 1 deten 
Trager ist gemaB der weiteren Erfindung dadurch gekennzeichnet , 
daB die Grei fei nri chtung an ihrem Ende zwei zu ihrer Bewegungs- 
richtung parallele elastische Stifte aufweist, zwischen die der 
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Trager mittels seiner Ringnuten einschiebbar ist. 
Auf die angegebene Wei.se ist mit Ausnahme 

einer Langs- oder Schwenkbewegung der Grei f ei nri ch tung jeder 
weiterer Antrieb fur die Stifte selbst uberflussig. Diese 
halten den Trager zuverlassig aufgrund ihrer El as ti zi tat . 
Dieses Merkmal ist von besonderem Vorteil bei kleinen Vor- 
richtungen bzw. bei solchen mit einem sehr gedrangten Auf- 
bau. Hierbei ist zu berucks i chti gen , daB es urn so schwieriger 
wird, Bewegungselemente im Vakuum f unkti ons tuch ti g zu 
halten, je kleiner die Ei nri ch tungen werden. Ein weiteres. 
Argument fur einen moglichst einfacnen Aufbau des Antriebs 
liegt besonders bei Ul trahochvakuum- Anl agen , bei denen es 
zur Ausgasung erforderlich ist, die gesamte Einrichtung 
auf Temperaturen bis 450 °C zu erwarmen. 

Bei der erf i ndungs gemaBen Transporteinrichtung ist es weiter- 
hin von Vorteil, wenn die Grei fei nri chtungen einen Magneten 
besitzen, mit dem sie 1 angsbewegl i ch in vakuumdi ch ten Rohren 
aus amagnetischem Werkstoff gefuhrt und angetrieben sind. Der 
Antrieb erfolgt auf einfache Weise durch einen weiteren 
Magneten auBerhalb der Rohre, so daB eine Longi tudi nal be- 
wegung Uber erhebliche Entfernungen mbglich ist, ohne daB 
hierfiir komplizierte Durchf uhrungen erforderlich sind. 

Die gegebenenfalls gewunschte Schwenkbewegung der Probe kann 
bei einem solchen Antrieb auf besonders einfache Weise da- 
durch erreicht werden, daB der Magnet eine rotati onssymmetrische 
Form hat und in Umf angsr i chtung polarisiert ist. Wird einem 
solchen Magneten ein gleichfalls in Umf angsri chtung polan- 
sierter Magnet auBerhalb des vakuumdi chten Rohres zugeordnet, 
so laBt sich aufgrund der magnetischen Kupplung durch das 
Rohr hindurch eine Drehbewegung des auBeren Magneten auf 
den inneren Magneten und damit auf die Grei fei nri chtung 
Ubertragen. Hierdurch ist es mbglich, den Trager jederzeit, 
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i nsbesondere am Behandl ungsort bei spi el swei se um 360 Grad 
zu schwenken. Eine solche Bewegung kann bei spi el swei se da- 
zu verwendet werdeh, eine Probe an Behandl ungsgerate anzu- 
setzen oder eine Probe aus einem Tiegel zu kippen oder sie 
in eine weitere Grei fei nri chtung zu schwenken. 

Wegen des Abstandes der beiden Ebenen Ej und ist es 
natlirlich erf order! i ch , die Ebene* in der die beiden' zusammen- 
gehorigen Stifte 1 i egen y entweder mit der einen oder anderen 
Ebene £^ oder E 2 zur Deckung zu bringen. Dies kann durch 
einen ents prechenden radialen Versatz der Stift-Ebene 
zur Rotati onsachse der Greif einrichtung oder durch einen 
seitlichen oder Hohen-Versatz der gesamten Grei fei nri chtung 
geschehen. Es ist jedoch besonders vortei lhaf t, wenn die 
Achsen der Stifte in einer Ebene angeordnet sind, die 
parallel zur Rotati onsachse "A" der Grei f einrichtung und 
in einem Abstand "D" von dieser Rotati onsachse ver- 
lauft, die dem halben Abstand der Ebenen E l und E 2 ent- 
spricht* In diesem Fall kbnnen die beiden Stifte durch 
Drehen der Grei fei nri chtung um 180 Grad wahlweise mit der 
einen oder der anderen Kupplungseinrichtung bzw. Ringnut 
in Eingriff gebracht werden, d.h. in diejenige, welche bei- 
spielsweise nicht gerade von einem anderen Stiftpaar oder 
einer stationaren Hal teei nrichtung besetzt ist, 

Ein Ausf Uhrungsbeispiel des Erf i ndungsgegens tandes und 

seine Einzelheiten seien nachfolgend anhand der schema ti schen 

Darstellungen in den Figuren 1 bis B.naher beschrieben. 

Es zeigen: 

Figur 1 eine perspekti vi sche Darstellung einer Transport- 
einrichtung mit zwei Grei fei nri chtungen und 
einem Tr'ager, 



809849/0056 - 8 - 



2723284 



eine Sei tenans i ch t ei nes Tragers mit einer 
Probe , 

eine Draufsicht auf den Gegenstand nach Figur 1, 
bei dem die Grei f ei nri ch tungen in rechtem Winkel 
zueinander stehen, 

eine Variante des Gegenstandes nach Figur 3, 
bei dem die Grei fei nri ch tungen in einem spitzen 
Winkel zueinander stehen und 

eine pers pek ti v i s ch e Darstellung einer Versuchs- 
und Ana lysenvorri ch t ung mit mehreren Greifein- 
richtungen gemaG der Erfindung. 

In Figur 1 ist mit 10 ein Trager bezeichnet , der die zu be- 
handelnden oder zu untersuchenden Gegenstande wie beispiels- 
weise eine Probe 11 durch eine nicht dargestellte Vakuum- 

15 kammer transporti eren soil- Der Trager 10 ist als rotations- 
symmetrischer Kbrper ausgebildet und in zwei mit Abstand 
voneinander angeordneten Ebenen Ej und Eg mit Kupplungs- 
ei nri chtungen 12 und 13 versehen, die als parallele, koaxiale 
Ringnuten 14 und 15 ausgeflihrt sind* Die Ringnuten haben 

20 einen halbkrei sf ormi gen Querschnitt. 

Mit jeder der Ringnuten s teh t ei Grei f ei nr i ch tung 16 bzw. 
17 in Eingriff, die aus einer FUhrungs s tange 18 bzw. 19 
besteht, die in Richtung der Pfeile 20 bzw. 21 langsver- 
schiebbar gelagert sind. Die Fuhrungss tangen 18 bzw. 19 

25 S i n d auBerdem im Sinne der Pfeile 22 und 23 schwenkbar 

bzw. drehbar. An ihrem einen Ende besitzen die FUhrungs- 
stangen elastische Stifte 24, die parallel zueinander und 
zur Bewegungsri chtung der zugehorigen Fuhrungss tange (Pfeile 
20 bzw. 21) ausgerichtet sind. Der Abstand der Stifte 24 

30 entspricht dabei dem Durchmesser der Ringnuten 14 bzw. 15, 



Figur 2 



Figur 3 



Figur 4 



10 



Figur 5 
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wahrend der Durchmesser dor Stifte 24 dem Durchmesscr des 
Querschnitts dor Ringnuten entspricht. Auf dicse Weisc sind 
die Stifte 24 in die Ringnuten 14 bzw. 15 des Tragers 10 
leicht einschiebbar , wobei sich der Trager 10 an den be- 
5 treffenden Stiften aufhangt. 

Anhand der Grei f ei nr i ch tung 16 ist demons tri ert , daB die 
Achsen der Stifte 24 in einer Ebene angeordnet sind, die 
parallel zur Rotati onsachse "A" der Grei fei nri ch tung und der 
Fuhrungsstange 18 und in einem Abstand 11 D 11 von dieser Ro- 
10 tationsachse verlauft, also exzentrisch ist. Analoges gilt 
auch fur die Sti f tanordnung der Grei fe i nr i ch tung 17. Im 
vorliegenden Fall sind die Stifte 24 der Greif einrichtung 16 
urn das Ma 3 "D" nach oben versetzt und die Stifte 24 der 
Grei feinri ch tung 17 urn das gleiche Map nach unten. Dadurch 

15 liegen die oberen Stifte in der Ebene £ 1 und die unteren in 
der Ebene E ? (Figur 2), obwohl sich die Rotati onsachsen "A M 
der beiden Grei fei nri chtungen schneiden. SinngemaB lassen sich 
die Stifte 24 beider Grei fei nri chtungen hierdurch miteinander 
vertauschen; d.h. die Stifte der Grei fei nri ch tung 16 konnen 

20 nach piner Drehung um die Achse "A" mit der unteren Riagnut 15 
und die Stifte der Grei fei nri cht ung 17 mit der oberen Ringnut 
14 in Eingriff gebracht werden, d.h. genau umgekehrt, wie in 
Figur 1 dargestellt. 

Figur 1 zeigt den Trager 10 in einer Obergabes tell ung . Er * 
25 ist beispielsweise durch die Grei fei nri ch tung 16 in der dar- 
gestellten Stellung antransportiert worden. Zu diesem Zeit- 
punkt befand sich die Grei fei nri ch tung 17 noch nicht in 
der darges tel 1 ten Position. Sie wurde vi el mehr erst nach 
dem Stillstand des Tragers 10 an diesen heranbewegt, wobei 
30 die Stifte 24 in die untere Ringnut 15 eingefiihrt wurden. 
Die obere Grei feinri ch tung 16 kann nunmehr nach rechts zu- 
riickgezogen werden, so daB der Trager 10 ausschl ieBl i ch von 
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den Stiften 24 der Grei fei nri chtung 17 gehalten wird und von 
diesor in Richtung des Pfeils 21 weiter transportiert werden 
kann. FLir die Obergabe von der Grei fei nri chtung 16 auf die 
Grei f einrichtung 17 ist keinerlei Zwi s ch enauf 1 age oder der- 
gleichen flir den Trager 10 erf orderl i ch . 

Die Fiihrungss tange 18 - und analog natiirlich auch* die 
Fuhrungss tange 19 - ist an ihrem den Stiften 24 abgekehrten 
Ende mit einem rotati onssymmetri schen Magneten 25 versehen , 
mit dem sie in einem vakuumdichten Rohr 26 aus amagneti schem 
Werkstoff gefiihrt ist. AuBerhalb des Rohres 26 ist ein 
weiterer rotati ons symme tr i s cher Magnet 27 angeordnet, der 
der Obersichtlichkeit halber im Schnitt darges tel 1 t i st . 
Die Magnete 25 und 27 sind auf dem Umfang mit einer Polteilung 
versehen, so daB eine magnetische Kupplung nicht nur in 
Richtung des Pfeils 20 sondern auch in Richtung des Pfeils 
22 vorhanden ist. Dies bedeutet, daB der Magnet 25 und mit 
ihm die Grei fei nri chtung 16 jeder Langs- und Drehbewegung 
folgt, die der Magnet 27 ausfiihrt. Auf die angegebene Weise 
wird eine vakuumdichte Bewegungslibertragung erreicht. Ein - 
Ringflansch 28 kann bei spi el swei se zur Befestigung des 
Rohres 26 in der Wand einer nicht darges tel 1 ten Vakuumkammer 
dienen. Es versteht sich, daB eine Drehbewegung des Tr'agers 
10 nur moglich ist, solange nicht zwei Grei fei nri chtungen 
glei chzei tig mi t ihm in Eingritt stehen- 

Figur 3 zeigt im wesentlichen eine Draufsicht auf den Gegen- 
stand nach Figur 1, bei dem beide Grei fei nri chtungen 16 und 
17 gleichzeitig mit dem Trager 10 in Eingriff stehen. Wenn 
die Greifeinrichtung 16 den Trager 10 in die darges tel Tte 
Position gebracht hat, kann sie bei spiel swei se nach rechts 
vom Trager 10 entfernt werden, worauf die Grei f e i nri ch tung 17 
den weiteren Transport des Tragers Ubernimmt. 
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Figur 4zeigt, daB die erf 1 ndungs gcma&c T rans portei nr i chtung. 
keineswegs an eine senkrechte Ausrichtung dor Greifein- 
richtungen zueinander gebunden ist. Die ro ta t i ons symmc tri scbjs 
Ausbildung des Tragers 10 ermoglicht es vielmehr, die Be- 
5 wegungsrichtungen der einzelnen Grei f ei nr i chtungen unter 
einem nahezu beliebigen Winkel zueinander aus zuri ch ten ; im 
vorliegenden Falle betragt der Winkel 45 Grad. 

t 

Die universelle Ei nsatzmbgl i chkei t der Transporteinrichtung 
wird anhand von Figur 5 naher erlautert. In der rechten 
10 oberen Ecke befindet sich eine Vakuumbedampf ungsei nri chtung 
29, die aus einer El ektronens trah 1 kanone 30 und einem Ver- 
dampfertiegel 31 besteht. Die El ektronens trah 1 en sowie 
der Dampfstrahl sind durch Pfeile symbol is iert . 

Oberhalb des Verdampf erti egel s 31 befindet sich ein Proben- 
15 halter 32 in Form eines Revolvers mit mehreren Lbchern 33 
fUr die Aufnahme der Trager 10 mit den Proben 11. Die 
Proben 11 werden oberhalb des Tiegels 31 durch den Dampf- 
strahl bewegt. Hierbei weisen die Proben 11 nach unten,* d.h. 
die Trager 10 sind vor dent Aufsetzen auf den Probenhalter 32 
20 urn 180 Grad gewendet worden. Zur Zufuhr der Trager 10 und 

zum Wenden dient die Grei f ei nrichtung 16, die der in Figur 1 
dargestellten Greifeinrichtung entspricht. Zum Zwecke einer 
Obergabe des Tragers 10 von der Greifeinrichtung 16 auf den 
Probenhalter 32 ist dieser in vertikaler Richtung heb- und • 
senkbar ausgebildet, was durch die ges tri chel ten Linien dar- 
gestellt ist. Nach dem Aufsetzen des Tragers 10 auf dem 
Probenhalter 32 kann die Greifeinrichtung 16 nach rechts 
oben zuruckgezogen werden. Nach dem Bedampfen kann der Trager 
10 in umgekehrter Reihenfolge wieder von dem Probenhalter 32 
abgenommen werden, worauf die Greifeinrichtung 16 in die 
Position 16a gebracht wird. An dieser Stelle wird der 



25 



30 
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Trager 10 von der Grei fei nrich tung 17 ubernommen und zunachst 
in eine Zwischens tel lung 17a gebracht, in der der Trager 10 
urn einen Winkel von 90 Grad geschwenkt wird. In dieser 
Stellung wird er auf einen weiteren Probenhalter 34 aufge- 
5 setzt, der gleichfalls heb- und senkbar sowie drehbar an- 
geordnet ist. Mittels dieses Probenha 1 ters kann der Trager 
10 und mit ihm die Probe 11 in eine Position gebracht 
werden, in der die Probe mittels einer nicht naher er- 
lauterten Ana lysenvorri chtung 35 analysiert werden kannl 
10 Durch eine Drehung des abgekropft ausgeb i 1 d eten Probenha 1 ters 
34 kann der Trager 10 urn 180 Grad geschwenkt werden, worauf 
die Greif ei nri chtung^ 17 den Trager 10 wieder iibernimmt. 

Von der Stelle aus , an der die Greifeinrichtungen 16 (Posi- 
tion 16a) und 17 gemeinsam mit dem Trager 10 in Eingriff 

15 stehen, kann der Trager aber auch durch eine weitere Greif- 
einrichtung erfaBt und einer Bearbei tungss tation 
(47) zugefuhrt werden. Von hier aus ist es moglich, den 
Trager 10 mittels der Bahn 37 geradlinig, 

beispielsweise in einen Probenhalter 38 einzusetzen, 

20 der mit einer weiteren, nicht naher beschri ebenen Analysen- 
vorrichtung 39 zus ammenwi rkt . Die Aufnahme in den Proben- 
haltern 34 und 38 geschieht mittels einer der Ringnuten 12 
bzw. 13 (Figur 2). Vom Probenhalter 38, der in eine be- 
1 iebige rauml iche Lage gebracht werden kann, wird der TrSger 

25 10 durch eine weitere Grei fei nri chtung 40 ubernommen, die 
in alien Details der Grei fei nri chtung 16 bzw. 17 gleicht. 
In der Bewegungsbahn 41 der Grei fei nri chtung 40 ist eine Be- 
hei zungsei nri chtung 42 angeordnet, die beispielsweise auch 
ein Schmelzofen sein kann. Auch die Behei zungsei nri chtung 42 

30 ist heb- und senkbar angeordnet, damit der Trager 10 von 

der Greif einrichtung 40 ahgestreift werden kann. Die Bahn 37 
kreuzt sich mit einer weiteren Bahn 43 mit welcher weitere 



809849/0056 



- 13 - 



2723284 



41 ^ 



Greifeinrichtungcn 44, 45 und 46 zusammenwl r ken , die zu 
nicht dargestellten Behandlungs- oder Analysenvorrichtunge/i 
gehoren, oder die zu Sch 1 eusone i nri ch tungen fur die Be- 
schickung der Vakuumkammer fuhren. Aus Figur 5 geht an- 
schaulich hervor, daft die Trager 10 mit der an.ihnen be- 
festigten Probe 11, die nicht im einzelnen dargestellt 
1st, auf einer Vielzahl von zusammengesetzten Bahnen 
innerhalb der Vakuumkammer bewegbar 1st, ohne da0 der 
Trager 10 an den Obergabes tel 1 en der einzelnen Greife.in- 
richtungen abgesetzt werden muBte. Die Trager werden 
lediglich in spezielle Probenhalter eingesetzt, mittels 
denen eine Behandlung oder Analyse durchgef iihrt wird. Es 
1st weiterhin zu erkennen, daB der Trager 10 innerhalb 
der betreffenden Bahnen in nahezu beliebige raumliche 
Lagen gebracht werden kann, ohne daB es hierzu besonderer 
Halterungen oder Verri egel ungen bedarf. 
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